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فوريهLTIهايسيستم-٧-٣ سري پيوستهو زمان
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خروجي: فوريه سري

آردن-٨-٣ پيوسته(فيلتر  )زمان

شكل فرآانسيفيلترهاي مي:دهنده تغيير را ورودي سيگنال طيف .دهدشكل

انتخاب فرآانسيفيلترهاي داده:گر عبور اعوجاج بدون اساسا را ها فرآانس از حذفبعضي يا تضعيف را ها فرآانس ساير و

 (notch filter).آندمي

فيلترها-١-٨-٣ انواع

گذر پايين :*LPF)(فيلتر

                                                
* 1. Low Pass Filter 
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چه)الف عنوان به سيستم .آندميعملفيلترياين

خروجي)ب فوريه آوريدراسري دست به شده داده ورودي به توجه .با

الف :حل

24

1
)(,

2
1

)(

;)(2)(

)()()();()(2)(

ω
ωjH

ωj
ωjH

eωjHeωjHeωj

ωjHetyetxtxtyty
tωjtωjtωj

tωjtωj

+
=

+
=

=+
=⇒==+′
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مي:تذآر ملاحظه ايهمانطوريكه به بسته ازشود فيلترينگ نوع شود گرفته نظر در مقاومت يا و خازن سر در خروجي نكه

بالاپايين به ميگذر تغيير .آندگذر
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