
 ٣٢

دوم  فصل

گسستهLTIهايسيستم زمان و پيوسته زمان
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تفاضليLTIهایسيستم-٨-٢ معادلات با شده گسسته(توصيف )زمان
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آوردن)ب بدست باشدnhI][براي برقرار زير فرمول :بايد
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دوم بازگشتي:روش روابط از استفاده با آلي بطور ورودي حسب بر خروجي آوردن .بدست
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دياگرام؟:تمرين بلوك رسم

پيوسته زمان سيستم
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خلاصه-١٠-٢

مي آانولوشن رابطه به توجه جابهبا خواص توزيعجاييتوان شرآتپذيري، و سيستمپذيري براي را تعريفLTIهايپذيري

 .آرد

مي تبديل تابع معرفي سيستمبا براي جديدي خواص آردLTIهايتوان .بيان

ر دو به وآانولوشن ترسيمي قابلوش .استمحاسبهفرمول

پاسخ جمع از سيستم آلي جواب خاص، ورودي ازاي به خصوصي جواب يافتن و همگن معادله حل با ديفرانسيل، معادلات در

مي بدست خصوصي پاسخ و .آيدعمومي

سيستم پاسخ تعيين جهت سكون شرايط بكارگيري بودنLTIبراي علي عنوان شده، داده ورودي استبه ضروري .سيستم

سيستمبا در پله پاسخ و ضربه پاسخ بين رابطه از مستقيمLTIهاياستفاده طور به سيستم ضربه پاسخ محاسبه يا توانميو

يافت را ضربه ورودي به .پاسخ

ميLTIهايسيستم نيز دياگرام بلوك از استفاده با دادرا نشان .توان


